Styczniki silnikowe Typ MCI-DOL / styczniki nawrotne Typ RCI

Cechy

® Bezposredni rozruch silnika ® Wewnetrzny warystor ochronny

® Wysoka zywotnosc: ® Nielimitowana ilos¢ zalgczen na godz.
AC3: 25 min tqczen ® Stopieri ochrony IP 20

ACH4: 5 min tgczen
® Uniwersalne napiecie sterujgce
® Wskaznik stanu pracy LED

® Montaz na szynie DIN
® Zatgcznie w punkcie zera

Dane Techniczne

Typ MCI 15 DOL RCI 10

Opis urzadzenia Styczniki silnikowe przeznaczone sa do czestych i odpowiedzialnych zataczen silnikéw 3 fazowych,
zataczane sa w punkcie zera w celu ograniczenia emisji zaktécenn EMC, posiadaja wskaznik stanu pracy LED
oraz akceptuja uniwersalne napiecie sterujace. styczniki nawrotne posiadaja blokade elektryczna.

Typowe aplikacje Dzwigi, maszyny pakujace i inne aplikacje charakteryzujace si¢ wysoka czestotliwoscia taczen, gdzie ten parametr
ma decydujace znaczenie, oraz wymagana jest czesta praca nawrotna np: napedy przepustnic.
Standard wykonania IEC/EN 60947-4-2
Aprobaty CE, CSA i NRTL/C
Parametry wyjsciowe
Prad roboczy
AC-3 (silnik) 15 A 10A
AC-4 (silnik,
praca impulsowa) 15 A 8 A
Moc silnika przy:
24 - 230 VAC 0.1 - 4.0 kW (0.18-5 HP) 0.1-2.2kwW (0.18-3 HP)
24 - 480 VAC 0.1-7.5 kW (0.18-10 HP) 0.1-4 kW (0.18-4 HP)
24 - 600 VAC 0.1-7.5kW (0.18-10 HP)
Prad uptywu maks. 5mAa.c. 5 mA
Minimalny prad roboczy 50 mA 50 mA
Prad nadmiarowy - profil X-Tx: 8-3
Klasa przeciazenia 10
bezpieczniki
koordynacja typ 1 50 Agl/gG 35 Agl/gG
koordynacja typ 2 1800 A’s 450 A’s
Parametry termiczne
i Srodowiskowe
Straty mocy,
praca ciagta 2 W/A 1.2 W/A
Straty mocy,
praca okresowa 2 W/A. x okres 1.2 W/A. x okres
Termperatura otoczenia 0°40°C -5 °60°C
Sposéb chtodzenia Konwekcyjne Konwekcyjne
Montaz Pionowy Pionowy
Maks. temperatura otoczenia
przy ograniczonym pradzie 60°C, patrz tabela obok
Temperatura sktadowania -20 ° 80°C -20 ° 80°C
Stopieri ochrony IP 20/3 IP 20/3
Parametry izolacji
Znamionowe napiecie izolacji, Ui 660 V 660 V
Znamionowe napiecie
impulsowe, U, 4 kv 4 kv
Kategoria instalacji I 1
Parametry sterowania
Napiecie sterujace (+/- 10%) 24 - 480V a.c., 24-60 V d.c. 5-24Vd.c., 24-230 V a.c./d.c.
Napiecie roztaczenia 5Va.c./d.c. 1.5Vd.c./7.2Va.c/d.c.
Prad sterujacy/maks. moc 15mA / 2VA 25mA-24Vd.c./1.5VA-24 Vd.c.
Czas reakcji maks. 70 ms 1/2 okresu / 1 okres
OpéZnienie przy zmianie 80 ms
kierunku
Odpornosé¢ EMC EN50082-1 i EN 50082-2 EN50082-1 i EN 50082-2




Tabela doboru

Napiecie zasilania Prad silnika max. Moc silnika max. Napiecie sterujgce Wymiary (szeroko$c¢) Typ Numer kat.
24-230 V a.c. 15 A 4.0 kW/5.5 HP 24-480 V a.c./24-60 V d.c. 45 mm MCI 15 DOL 037N0054
24-480 V a.c. 15A 7.5 kW/10 HP 24-480 V a.c./24-60 V d.c, 45 mm MCI 15 DOL 037N0055
24-600 V a.c. 15 A 7.5 kKW/10 HP 24-480 V a.c./24-60 V d.c, 45 mm MCI 15 DOL 037N0056
208-230 V a.c. 10A 2.2 kW/3 HP 5-24 V d.c. 45 mm RCI 10 037N0044

10A 2.2 kW/3 HP 24-230 V a.c./d.c. 45 mm RCI 10 037N0043
400-480 V a.c. 10A 4 kW/5.5 HP 5-24 V d.c. 45 mm RCI 10 037N0044
10A 4 kW/5.5 HP 24-230 V a.c./d.c. 45 mm RCI 10 037N0043

Schemat potaczen i charakterystyka pracy MCI-DOL
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Schemat potaczen i charakterystyka pracy RCI 10
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Temperatura MCI-DOL

Praca w podwyzszonej temperaturze -

Jesli urzadzenie pracuje w podwyzszonej temperaturze 40°C 15.0A

prad znamionowy ulega obnizeniu wedtug zaleznosci 50°C 125 A
podanej w tabeli obok.

60°C 10.0 A

Szczegétowych informacji
0 wymiarach, montazu
ochronie termicznej
nalezy szukac¢

na stronie 26.




