Modut stykéw sygnatowych ACM-1 M

ACM-1 jest zewnetrznym modutem, stuzagcym do monitorowania

stanu pracy stycznika elektronicznego lub softstartu, petnigcym
funkcje stykéw pomocniczych.

Typowym zastosowaniem jest sterowanie stycznikiem
obejsciowym, softstartu przy detekcji petnego wysterowania

tyrystorow.
p?g)c([ililary Contact Cechy urzadzenia:
ule
ACM-1 037N008S ® monitoring petnego wysterowania softstartéw (MCI, TCl)

® monitoring stycznikéw elektronicznych (ECI-x)

® monitoring stycznikow rewersyjnych (RCI)

¢ Full-On/Off monitoring regulatoréw mocy (ACI)

® napiecia pracy 208-240 lub 380-600 Vac 50/60Hz

® wyijscie przekaznikowe (przetagczne) 5A 250Vac / 3A 24Vdc
® 22, 5mm modut na szynie DIN

® wskaznik stanu pracy LED

® stopien ochrony IP20

Dane techniczne:

Napiecie Modut Typ Numer
pracy mm® katalogowy
208-240 Vac 22,5 ACM-1 037N0085
380-600 Vac 22,5 ACM-1 037N0085

") szeroko$¢ montazu na szynie DIN

Parametry ogdlne

parametr wartosc
Napiecie pracy / obcigzalno$¢ T2.1-T3 208-240V max 10VA 1,5W
Napiecie pracy / obcigzalnos¢ T2.2-T3 380-600V max 35VA 2,5W
Wyjscie przekaznikowe (przetaczne) 5A 250Vac / 3A 24Vdc
Napiecie sterujgce max 250V ac
Znamionowe napiecie izolacji Ui 660V
Znamionowe napiecie impulsowe Umanx. 4 kv
Montaz Pionowy
Stopien ochrony IP 20
Wymiary Na stronie 82
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Modut stykow sygnatowych ACM-1

Opis zasady dziatania:

|

Napiecie zasilaniaT2.x - T3 S

A37N28.10

Napiecie na silniku L3 - T3 _ -,

Wyj. Przekaznika 11 - 12/14 4~ ‘M

Td 1: min. 35 ms, max. 55 ms
Td 2: min. 100 ms, max. 200 ms
Td 3: min. 5 ms, max. 25 ms

Td 4: min. 110 ms, max. 130 ms

Danfoss

Po podaniu sygnatu na zaciski A1-A2 softstartu, rozpoczyna sie rozbieg.

Gdy czas rozbiegu sie zakoniczy, wyjscie przakaznikowe w module ACM-1 moze zatgczy¢ stycznik
by-pass w celu ograniczenia emisji ciepta.

Po zdjeciu napiecia sterujgcego, natychmiast nastepuje rozigczenie stycznika by-pass, zanim roztacza
sie tyrystory softstartu.

Dob6r stycznika by-pass powinien odnosi¢ sie do wartosci pragdu termicznego stycznika (AC-1).
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Wymiary M
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